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LABORATORIO DI MECCANICA E MECCATRONICA LABORATORIO DI MECCANICA E MECCATRONICA 

CARLO ALBERTO AVIZZANOCARLO ALBERTO AVIZZANO

Academic yearAcademic year 2016/172016/17
CourseCourse INGEGNERIA ROBOTICA EINGEGNERIA ROBOTICA E

DELL'AUTOMAZIONEDELL'AUTOMAZIONE
CodeCode 275II275II
CreditsCredits 66

ModulesModules AreaArea TypeType HoursHours Teacher(s)Teacher(s)
LABORATORIO DILABORATORIO DI
MECCANICA EMECCANICA E
MECCATRONICAMECCATRONICA

ING-IND/13ING-IND/13 LABORATORILABORATORI 6060 CARLO ALBERTOCARLO ALBERTO
AVIZZANOAVIZZANO

Obiettivi di apprendimentoObiettivi di apprendimento

  
ConoscenzeConoscenze
A partire dal 2017/18 il corso sarà mutuato/condiviso con il secondo modulo del corso di Digital Control System and Mechatronics (ModuloA partire dal 2017/18 il corso sarà mutuato/condiviso con il secondo modulo del corso di Digital Control System and Mechatronics (Modulo
Mechatronics) con il quale condivide la descrizione allegata.Mechatronics) con il quale condivide la descrizione allegata.

  
Ultimo aggiornamento 09/05/2017 15:49Ultimo aggiornamento 09/05/2017 15:49
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